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ST-0 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne dotyczace
wykonania i odbioru rob6t budowlanych zwigzanych z realizacjg zadania ,,Budowa ogrodu
integracyjnego 1 otwartej strefy aktywnosci spotecznej (OSA — silownia napowietrzna) w
miejscowosci Wielgie”.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.
1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspdlne dla robot objetych
nastepujacymi specyfikacjami technicznymi:

ST-1 Montaz urzadzen i elementéw matej architektury,

ST-2 Wykonanie nawierzchni trawnikowej,

ST-3 Roboty wykonczeniowe — inwentaryzacja powykonawcza.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznos$ci zachodzacych w toku
wykonywania robot.

Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w dokumentach Kkontraktowych, ktéra na zlecenie
Zamawiajacego zarzadza oraz sprawuje nadzor nad wykonywaniem prac budowlanych oraz postgpem
rzeczowo-finansowym, zgodnie z ustawg Prawo budowlane i warunkami kontraktowymi.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

Kosztorys ofertowy — wyceniony kompletny przedmiar robot.

Ksiega (rejestr) obmiaréw — akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych robot w formie
wyliczen, szkicow i1 ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z ocena jako$ci materialow oraz
robot.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowsg i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od
ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu:

Niweleta — wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi.

Odpowiednia (bliska) zgodnosé¢ — zgodnos¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony — z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robdt budowlanych.

Pobocze — czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i1 wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania.
Polecenie Inspektora — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru, w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowe;.
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Przedmiar robét — wykaz robot z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Teren budowy — teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne
miejsca wymienione w Kontrakcie jako tworzace czgs¢ terenu budowy.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy
oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegétowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje
projektowa:

— Zamawiajacego,

— sporzadzong przez Wykonawce.

1.5.3. Zgodno$¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora Nadzoru
Wykonawcy stanowig czgs¢ umowy, a wymagania wyszczegélnione w chocby jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow obowiazuje kolejnos¢ ich
wazno$ci wymieniona w umowie.

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i
poprawek.

W przypadku rozbieznos$ci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacjg projektowa i SST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w peni zgodne z dokumentacja projektowg lub SST i
wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi,
a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczania terenu prowadzonych robot przed dostepem o0sob
niepowotanych.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca uzgodni z Inspektorem Nadzoru projekt zabezpieczenia
robot w okresie trwania budowy. W zaleznos$ci od potrzeb i1 postgpu robdt projekt organizacji ruchu
powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych
jest to nicodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych
przez Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora
Nadzoru. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly
okres realizacji robot.
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Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest wlgczony
W ceng umowna.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W czasie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

— utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

— podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oséb lub wilasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

— lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

— $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami
lub substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, mozliwo$ciag powstania
pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawecy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydana przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
srodowisko.

Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robdt ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materialow od wlasciwych organéw administracji panstwowe;.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wtascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na
terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora
Nadzoru i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy transporcie
materialdow 1 wyposazenia na i z terenu robot. Pojazdy i tadunki powodujgce nadmierne obcigzenie
osiowe nie beda dopuszczone na teren budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe
wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
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Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdOw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegbdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehlniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okre§lonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczgcia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez
Inspektora Nadzoru).

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby wykonane roboty oraz zamontowane elementy bylty w zadowalajacym
stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru
powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w
sposob ciagly bedzie informowa¢ Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédia uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegoétowe informacje dotyczace proponowanego
zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszystkie materiaty z
danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spelniaja wymagania SST w czasie postgpu robot.
2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiek zrodel miejscowych wlaczajac w to zrddla wskazane przez
Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajacg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelnienie wymagan iloSciowych i jakosciowych materiatow
z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatdéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zdj¢te z terenu wykopow, ukopow 1 miejsc pozyskania piasku i zwiru beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materialty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora Nadzoru.
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Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, Wykonawca nie bedzie prowadzic
zadnych wykopéw w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczegdlnione w
dokumentach umowy.

Eksploatacja Zzrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych roboét niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt
tych materiatow zostanie przewartosciowany przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jako$¢ i wtasciwos$¢ do robot i
byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Migjsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

2.5. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujag mozliwo§¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze
co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli b¢dzie to wymagane
dla badan prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien byé
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowal przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i1 wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umowsa.

Sprzgt bedacy wilasnoscig Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo§¢ wariantowego uzycia sprzg¢tu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie
moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujgce zachowania warunkow umowy,
zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowanie jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyng
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych tadunkow.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym
umowa.
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Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy begda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisdOw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢é
dopuszczone przez Inspektora Nadzoru, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bgdzie usuwac na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowag oraz za jakos¢
zastosowanych materialdow i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci
wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na
whasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST,
a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki
badan materialdow 1 robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu
ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora Nadzoru
programu zapewnienia jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z
dokumentacjg projektows, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora
Nadzoru.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

A. cze$¢ 0golng opisujaca:

— organizacje¢ wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— zapewnienie bezpieczenstwa i higieny pracy,

— wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz 0sob odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw
robot,

— system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakos$cig wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli,

— sposob oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze
wycigganych wnioskoéw 1 zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i
formg przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru;

B. cz¢$¢ szczegdtowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i1 urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

—rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materialow,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,
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— sposob 1 procedur¢ pomiarow i badan (rodzaj i czgstotliwos$é, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow i wykonywania poszczegolnych
elementow robot,

— sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoSci robét

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagngc
zatozong jakos$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatbw oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostalty prawidtowo wykalibrowane 1 odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednakowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektora Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan ponosi
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym wypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora
Nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi
na pismie ich wyniki do akceptacji przez Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportdow z wynikami badan jak
najszybciej, nie po6zniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrddta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materialow.

Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawece, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow
badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materialow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to
Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
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powtdérnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylgcznie na wlasnych badaniach przy ocenie
zgodnosci materiatdow i robot z dokumentacjg projektowg i SST. W takim przypadku catkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

— certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i
dokumentow technicznych,

— deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z Polska Norma lub aprobatg techniczna, w przypadku
wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objgte certyfikacjg okreslong w
pkt 1, i ktore spetniaja wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robdt bedzie posiada¢ dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan begda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktoéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zatagczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci i harmonogramu robot,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczego6lnych elementéw robot,

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

— daty zarzadzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia i1 daty odbiorow robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgSciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnos$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sig.
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Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy
robot.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z
elementéw robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sig¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow, orzeczenia o
jakos$ci materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru robét.
Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) — (3) nastepujace
dokumenty:

— pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

— protokoty przekazania terenu budowy,

— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

— protokoty odbioru robot,

— protokoty z narad i ustalen,

— korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy begda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich rob6t. Biedne dane
zostang poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na pi$mie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagana do celu okresowej ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawceg
i Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialow

Dtugosci 1 odleglos$ci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;.

Jesli SST wiasciwe dla danych robot nie wymagajg tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako
dlugos¢ pomnozona przez $redni przekro;j.

Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru.
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Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objeto$ci bgda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotaczone w
formie oddzielnego zalgcznika do rejestru obmiaréw, ktéorego wzdér zostanie uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

— odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

— odbiorowi czg¢sciowemu,

— odbiorowi koncowemu (ostatecznemu),

— odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbioér robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i1 jakoSci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbioér robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos$¢ danej czgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jako$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikoéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czeSciowy

Odbiodr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor
Nadzoru.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6ét w odniesieniu do ich
ilo$ci, jakos$ci 1 wartoSci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentdw, o ktoérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakos$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiardw, oceny wizualnej oraz zgodnosci
wykonania rob6t z dokumentacijg projektowa i SST.
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W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i1 ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania roboét
uzupetniajgcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupetniajacych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako§¢ wykonywanych robot w poszczegodlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglgdnieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robdt w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

— dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

— szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),

— recepty i ustalenia technologiczne,

— dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),

— wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

— deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
— opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiardéw
zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

— rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom
urzadzen,

— dokumentacja fotograficzna skatalogowana w sposob nie budzacy watpliwosci co do dat wykonania
fotografii oraz obiektow, ktore dokumentuje,

— geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,

— kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych 1 robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.4.3. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usuni¢ciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest warto$¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot bedg obejmowac:

—robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
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— warto$¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

— wartos$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdlnych zawartych w ST-0
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.
9.3. Przejazdy i organizacja ruchu (jezeli konieczne)

Koszt wybudowania przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

— wdrozenie projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z wprowadzaniem zmian i
uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

— ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

— optaty wynikajace z dzierzawy terenu,

— przygotowanie terenu,

— konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i
drenazu,

— tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

— oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i §wiatet,

— utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddow i organizacji ruchu obejmuje:

— usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania,

— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi
zmianami)

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555)

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z p6zniejszymi
zmianami)

4. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z
p6zniejszymi zmianami)

5. Ustawa z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzeniu ustawy — Prawo ochrony $rodowiska, ustawy o
odpadach oraz o zmianie niektorych ustaw (Dz. U. Nr 100, poz. 1085 z pézniejszymi zmianami)

6. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628 z p6zniejszymi zmianami)
Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrze$nia 2001 r. w sprawie katalogu odpadéw (Dz. U.
Nr 112, poz. 1206)

7. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11 grudnia 2001 r. w sprawie wzoru dokumentow
stosowanych na potrzeby ewidencji odpadéw (Dz. U. Nr 152, poz. 1736)

8. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. — Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. Nr 98, poz. 602 z
p6zniejszymi zmianami)

9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdélowych warunkoéw
technicznych dla znakow i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz. 2181)

10. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegolowych
warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U.
Nr 177, poz. 1729)

11. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie szczegdélowego
zakresu i1 formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegdlowego zakresu rodzajow robot
budowlanych, stwarzajacych zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi (Dz. U. Nr 151, poz. 1256).
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ST-1 ROBOTY ZIEMNE POD NAWIERZCHNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt ziemnych (wykopoéw) zwigzanych z uksztaltowaniem terenu pod
nawierzchnie w ramach realizacji zadania ”"Budowa Otwartej Strefy Aktywno$ci W miejscowosci
Radomice”.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t ziemnych:

— zdjecie warstwy istniejacego gruntu o grubosci 20 cm z darnig wraz ze zhaldowaniem w sasiedztwie
terenu robot,

— mechaniczne poglgbienie wykopu pod konstrukcje nawierzchni placu zabaw wraz z wywiezieniem i
zagospodarowaniem gruntu,

— reczne wykonanie wykopow pod tawy betonowe z rozplantowaniem gruntu na przylegltym terenie,

— zaladunek, wywiezienie i zagospodarowania nadmiaru gruntu urodzajnego wraz z darnig.

[lo$¢ robot do wykonania — wg przedmiaru robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Glebokosé wykopu — roznica rzgdnej terenu i rzednej rob6ot ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.
Wskaznik zageszczenia gruntu — wielkos$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru: ls = pa/pas, gdzie: ps — gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m3), pds —
maksymalna ggstos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w
normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach
ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 (Mg/m3).

Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0 ,,Wymagania og6élne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazaé si¢ mozliwoscig
korzystania ze sprzetu do:

— odspajania, wydobywania i zatadunku gruntu (koparka, tadowarka),

— sprzetu zageszczajacego (plyty wibracyjne),

— przemieszczania 1 zaggszczania gruntéw na odktadzie (samochody samowyladowcze, rowniarka,

spycharka).

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST-0 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybdr srodkow transportowych oraz metod transportu powinien byé dostosowany do technologii
odspajania i zatadunku oraz do wydajnosci sprzgtu stosowanego do odspajania i zatadunku.

Grunty mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu pod warunkiem stosowania ogoélnie
obowigzujacych przepiséw o przewozie tadunkéw (samochody wywozgce nadmiar gruntu powinny
by¢ wyposazone w plandeki).
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robodt

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robot ziemnych

Przed przystapieniem do wykonywania robot ziemnych Wykonawca obowiazany jest upewni¢ sie, ze
na terenie robot nie wystepujg podziemne urzadzenia obce. Jezeli wystepuja, nalezy wykona¢ wykopy
kontrolne i oznaczy¢ ich przebieg.

Po wytyczeniu zakresu wykonanych robot i sprawdzeniu projektowanych i istniejagcych rzednych
terenu nalezy dokona¢ zdjecia warstwy ziemi urodzajnej o $redniej grubosci 20 cm i zhatdowac ziemie
urodzajng w poblizu miejsca robot do wykorzystania przy wykonaniu nawierzchni trawnikowych.
Nastepnie nalezy wykonac przeglebienie wykopu pod nawierzchnie placu zabaw i pod tfawy betonowe.
Grunt z wykopow jest przeznaczony do wywiezienia i zagospodarowania na koszt Wykonawcy. Cze$¢
zebranego gruntu mozna uzy¢ do ksztaltowania skarp poza terenem nawierzchni.

Roboty nalezy wykonywa¢ mechanicznie oraz rgcznie. W poblizu urzadzen obcych znajdujacych sig
na terenie rob6t roboty ziemne nalezy prowadzi¢ rgcznie.

Sposdb wykonania skarp wykopoéw powinien gwarantowaé ich stateczno$¢ w calym okresie
prowadzenia robét, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztattowania skarp
wykopu, ich podcigcia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce.
Nadmiar zhatdowanej ziemi urodzajnej wraz z darnia po wykonaniu nawierzchni trawnikowych
nalezy zatadowac¢ na samochody i usuna¢ z budowy oraz zagospodarowaé zgodnie z przepisami.

5.3. Dokladno$é wykonania robot ziemnych

Roéznica w stosunku do projektowanych rzgdnych dna wykopu nie powinna przekracza¢ +1 cm i -3
cm.

Szerokos$¢ koryta pod nawierzchnie nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz £10
cm.

5.4. Odwodnienie wykopow

Wykonawca powinien zapewni¢ odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robot
ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed zawilgoceniem i nawodnieniem.

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopoéw powinno postepowaé w kierunku podnoszenia si¢
niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowaé podane w projekcie spadki podtuzne niwelety i nadac
spadki przekrojom poprzecznym, tak aby umozliwi¢ szybki odptyw wody z wykopu. Nalezy
uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntow oraz termindéw wykonywania
innych robdt na spelnienie wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie
postgpu robot ziemnych.

5.5. Wymagania dotyczace zageszczenia

Zaggszczenie gruntu w wykopach 1 miejscach zerowych robdt ziemnych nalezy wykonaé¢ wedtug
zasad podanych w specyfikacjach dotyczacych poszczegdlnych nawierzchni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania rob6t ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentacjg projektowa. Szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na wlasciwe
ujecie 1 odprowadzenie wod opadowych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonanych robot

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okreslonymi
w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej.

W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrécic na:

— odwodnienie dna koryta po wykonaniu robot ziemnych,

— doktadnos¢ wykonywania wykopu (usytuowanie i wykonczenie),

— sukcesywne usuwanie z terenu budowy nadmiaru gruntu.
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6.3. Badania do odbioru robét ziemnych

Szerokos$¢ koryta ziemnego nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz £10 cm.
Niero6wnosci dna koryta ziemnego mierzone tata 3-metrowa nie mogg przekraczac¢ 3 cm.

Spadek podtuzny powierzchni koryta ziemnego, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych, nie moze dawac réznic w stosunku do rzgdnych projektowanych wiekszych niz —3
cm lub +1 cm.

Wykonanie pomiarow: pomiar tasma, szablonem, fatag o dtugosci 3 m i poziomica lub niwelatorem, w
miejscach wyznaczonych przez Inzyniera.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST-0 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m3 (metr szeScienny) wykonanych rob6t ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Sposd6b odbioru robot

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnos$ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 zdjecia warstwy ziemi urodzajnej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— zdjecie warstwy ziemi urodzajnej o grubosci 20 cm,

— przemieszczenie i zhatdowanie ziemi,

— profilowanie dna i skarp wykopu,

— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w niniejszej specyfikacji,

— zatadunek, wywiezienie i zagospodarowanie nadmiaru ziemi urodzajnej wraz z darnig po wykonaniu
nawierzchni trawnikowych,

— uporzadkowanie terenu.

Cena wykonania 1 m3 wykopow obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— wykonanie wykopu z transportem urobku, obejmujace: odspojenie, wywiezienie i zagospodarowanie
gruntu (czgsciowo uzycie na miejscu),

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna i skarp wykopu,

— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w niniejszej specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

2. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podzial i opis gruntow.
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ST-2 MONTAZ URZADZEN | ELEMENTOW MALEJ ARCHITEKTURY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
dostarczenia i montazu wyposazenia — sitowni napowietrznej, placu zabaw oraz elementéw matej
architektury w ramach realizacji zadania ,,Budowa Otwartej Strefy Aktywnosci w miejscowosci
Radomice”.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot przy montazu:

— urzadzen sitowni plenerowej,

— elementéw matej architektury,

— wyposazenia placu zabaw.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Uzywane okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robo6t podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST-0
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

Zastosowane materialy i urzadzenia oraz sposob ich montazu winny by¢ zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

2.2. Materialy do wykonania fundamentow

Sposéb fundamentowania urzadzen sitowni, wyposazenia placu zabaw i elementéw matej architektury
okresla wytworca urzadzen, a ostateczna akceptacja nalezy do Inspektora Nadzoru. Sposob
fundamentowania musi zapewnia¢ bezpieczenstwo zamocowania.

2.3. Urzadzenia silowni zewnetrznej, elementy malej architektury i wyposazenie placu zabaw:
Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ i zamontowal nastgpujace elementy urzadzen sitowni
zewnetrznej, malej architektury i wyposazenia placu zabaw:

A. urzadzenia sitowni zewngtrznej przeznaczone dla dorostych Iub dzieci od 14 roku zycia:

— biegacz (¢wiczenie migsni nog i bioder, dla jednej osoby),

— jezdziec (Ewiczenie pasa ramion, gornej czesci plecoéw oraz migsni ramion i nog).

— wio$larz (¢wiczenie pasa ramion, gornej czesci plecoOw oraz migsni ramion i ndg).

— orbitrek (¢wiczenie migsni nog i bioder oraz pasa barkowego i ramion),

— twister + wahadto (¢wiczenie migéni bioder, brzucha i plecow oraz zmystu rownowagi),

— wyciskanie siedzac (urzadzenie zwigkszajace sile migs$ni piersiowych, barkow i ramion, dla dwoch
0sob);

B. elementy malej architektury:

— stoliki do gry w szachy/warcaby z czterema siedziskami (do wkopania) — 2 komplety,

— fawki metalowe z siedziskiem i oparciem drewnianym — 4 sztuki,

— stojaki na rowery metolowe 2-stanowiskowe — 3 komplety,

— tablica informacyjna z regulaminem korzystania z OSA o tresci uzgodnionej z Zamawiajacym,

— kosze na $mieci — 2 szt.

C. Wyposazenie placu zabaw:

— urzadzenie sprawnosciowe wielofunkcyjne z dwoma podestami, zjezdzalnig, dwiema drabinkami,
scianka wspinaczkowa, ktadka linowa — wg rysunku w dokumentacji,

— most ruchomy drewniany na linach,

— hustawka ,,bocianie gniazdo”,

— rowerek bujany — 2 kpl.
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Wszystkie wymienione elementy zostaly szczegdlowo opisane w czeSci opisowej projektu
technicznego (podano funkcje uzytkowe, wymiary urzadzen, wymiary strefy funkcjonowania). Podane
w projekcie wymagania sg minimalne, to znaczy ze zaproponowane przez Wykonawce konkretne
urzadzenia muszg spetnia¢ co najmniej podane wymagania.

2.4. Wymagania dla materialow:

— elementy drewniane muszg by¢ impregnowane ci$nieniowo;

— elementy metalowe musza by¢ ze stali nierdzewnej lub zabezpieczone antykorozyjnie poprzez
cynkowanie i malowanie proszkowe;

— elementy mocowan musza by¢ wykonane ze stali weglowej konstrukcyjnej, malowane proszkowo
lub ocynkowane;

— wszystkie potaczenia Srubowe musza by¢ wykonane z uzyciem elementéw ocynkowanych, a ich
konce zabezpieczone plastikowymi kapslami poprawiajacymi bezpieczenstwo.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do montazu urzadzen

Roboty zwigzane z montazem urzadzen zostang wykonane recznie, przy zastosowaniu drobnego
sprzgtu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-0 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialéow i urzadzen

Elementy wyposazenia mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed uszkodzeniem. Wykonawca obowigzany jest posiada¢ wytyczne
roztadunku i sktadowania wystawione przez producenta i stosowac si¢ do nich.

Transport mieszanki betonu do fundamentowania powinien odbywac si¢ zgodnie z PN-S-96013.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST-0 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie fundamentéw betonowych

Bezpieczne osadzenie urzadzen w podtozu jest kluczowym czynnikiem do stabilnej instalacji — proces
ten powinien by¢ zgodny ze specyfikacjg producenta.

Fundamenty betonowe wylewane powinny by¢ wykonane w deskowaniu, wraz z wykonaniem gniazd
do osadzenia tulei, kotew lub $rub stalowych.

Wymiary fundamentéw powinny by¢ wykonane $cisle wedlug instrukcji przekazanej przez
producentdw urzadzen. W przypadku gdy producent zaleci inny sposob mocowania niz przewidziano
w dokumentacji projektowej, nalezy stosowac si¢ do zalecen producenta, kazdorazowo jednak za
uprzednig akceptacja na pismie Inspektora Nadzoru.

Beton fundamentow powinien zosta¢ zageszczony i pielggnowany do uzyskania petnej wytrzymatosci.
Wykonane gniazda do tulei lub kotew stalowych powinny zosta¢ wykonane w taki sposdb, aby po
osadzeniu w nich tulei gwarantowaty stabilno$¢ osadzonych w nich urzadzen.

Goérna warstwa fundamentu nie moze wystawac ponad powierzchni¢ nawierzchni.

Fundamenty begda wykonywane przed wykonaniem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw
nawierzchni.

Grunt z wykopoéw pod fundamenty nalezy rozplantowaé na terenie budowy.

5.3. Montaz urzadzen i elementow malej architektury

Przed zamontowaniem urzadzen sportowych Wykonawca jest obowigzany przedstawi¢ Inspektorowi
Nadzoru:

— certyfikaty wydane przez Biuro Badan i Certyfikacji Centralnego Osrodka Badawczo-Rozwojowego
Aparatury Badawczej i Dydaktycznej w Warszawie (COBRABID) lub inne dokumenty np. deklaracje
zgodnosci producenta potwierdzajace zgodno$¢ ze zintegrowanymi polskimi i europejskimi normami
PN-EN 1176-1:2009,
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— instrukcje montazu, uzytkowania i konserwacji, w ktorych zawarte muszg by¢ wszystkie parametry
urzadzenia, sposob ich montazu, strefy bezpieczenstwa,

— protokoty zdawczo-odbiorcze urzadzen lub protokoty dostawy i montazu stwierdzajace zgodnosé
ilosci 1 kompletnosci dostarczonych badz zamontowanych urzadzen ze zleceniem i ustaleniami
wynikajacymi z protokotu,

— kartg gwarancyjna.

Certyfikaty i1 inne dokumenty jakosciowe dotycza jedynie wyposazenia, a nie sposobu jego
zamontowania. Stad tez dobra praktyka przed oddaniem placu zabaw do uzytku jest przeprowadzenie
kontroli zainstalowanego sprzetu. Inspekcja powinna by¢ przeprowadzona przez specjaliste znajacego
zapisy normy PN-EN 1176-1:2009. W wyniku kontroli Inwestor otrzyma potwierdzenie
prawidlowego wykonania zainstalowanego sprzetu, jak réwniez jego montazu. Zweryfikowane
zostang strefy bezpieczenstwa i prawidtowe rozmieszczenie elementéw sitowni. Tam, gdzie jest to
wymagane sprawdzona zostanie réwniez nawierzchnia amortyzujaca upadek oraz jej zgodnos¢ z
normg PN-EN 1177:2009 , Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki”.

Niezwykle wazne jest, by ekipy montazowe byly przeszkolone w zakresie bezpiecznego montazu
placow zabaw z zachowaniem zasad normy PN-EN 1176:2009 dotyczacej zasad projektowania,
produkcji i montazu placéw zabaw, a takze wymogoéw dotyczacych aktualnych programow
rzadowych, jak np. ,Program rozwoju matej infrastruktury sportowo-rekreacyjnej o charakterze
wielopokoleniowym — Otwarte Strefy Aktywnosci OSA Edycja 2018” i zasad BHP. Znajomos¢
przepisdw zapobiega ewentualnym pomytkom i btedom, ktére moga wptywaé na bezpieczenstwo
uzytkownikow miejsc zabaw i rekreacji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakoS$ci betonu fundamentéw

Jezeli fundamenty beda wylewane na budowie, kontrola jakosci betonu polega na sprawdzeniu probek
betonu pod wzgledem:

— wytrzymatos$ci na $ciskanie,

— nasigkliwosci,

— mrozoodpornosci.

Wyniki badan powinny spetnia¢ wymagania podane w zatwierdzonej przez Inspektora Nadzoru
recepcie betonu.

6.3. Kontrola jakosci zamontowanych urzadzen

Kontrola jako$ci zamontowanych urzadzen polega na sprawdzeniu:

— jakosci wszelkich montowanych urzadzen pod wzgledem zgodnosci ze specyfikacja producenta oraz
pod katem ewentualnych uszkodzen moggacych wystapi¢ podczas transportu, sktadowania albo
montazu;

— statecznos$ci wykonanego montazu.

Dopuszcza si¢ odchytki w wielkosci urzadzen w stosunku do kart technicznych zalgczonych w
projekcie technicznym mieszczace si¢ w granicach odchylenia od 0% do 10% wzgledem urzadzen
planowanych (dlugos$¢ / szerokos$¢ / wysokos¢ upadkowa), przy czym oferowane urzadzenia nie moga
spowodowac istotnych zmian w zatozeniach projektu, tj. naktadania si¢ stref bezpieczenstwa w
miejscach wystepowania elementow kinetycznych (ruchu wymuszonego).

Urzadzenia zamontowane na terenie stref aktywno$ci musza spetnia¢ warunek bezpiecznego
uprawiania zabaw i ¢wiczen.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi lub zamontowanymi elementami urzadzen
wyposazenia

Wszelkie elementy zakwestionowane przez Inspektora Nadzoru musza zosta¢ bezzwlocznie
wymienione lub ponownie prawidtowo zamontowane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST-0 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
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Jednostki obmiarowe podano w przedmiarze robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Odbior robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli spetnione zostaly wymagania opisane w punkcie 6 niniejszej SST.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena 1 szt. lub kpl. zamontowanych urzadzen obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materialdow na miejsce wbudowania,

— sprawdzenie stanu, kompletnosci oraz zgodnosci z projektem oraz ze specyfikacja producenta,
—reczne wykonanie wykopu,

—wykonanie deskowania,

— zabetonowanie fundamentow z zawibrowaniem i wykonaniem gniazd do montazu tulei,

— pielegnacj¢ betonu,

— zasypanie fundamentoéw z rozplantowaniem nadmiaru gruntu na przylegltym terenie,

— obsadzenie urzadzen w gniazdach fundamentow,

— sprawdzenie prawidtowosci zamocowania,

— sprawdzenie prawidtowosci montazu oraz stateczno$ci urzadzen.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 206-1:2003 Beton - Cz¢$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodno$¢

2. PN-EN 1176-1:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Czgs¢ 1: Ogdlne wymagania
bezpieczenstwa i metody badan

3. PN-EN 1176-1:2017-12 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Cz¢$¢ 1: Ogolne wymagania
bezpieczenstwa i metody badan (wersja w j. angielskim)

4. PN-EN 1176-6:2009 Wyposazenie placow zabaw 1 nawierzchnie. Cz¢$¢ 6: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan urzadzen kotyszacych

5. PN-EN 1176-7:2009 Wyposazenie placoéw zabaw i nawierzchnie. Czg$¢ 7: Wytyczne instalowania,
kontroli, konserwacji i eksploatacji

6. PN-EN 1176-10:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Cze$¢ 10: Dodatkowe
wymagania bezpieczenstwa i metody badan catkowicie obudowanych urzadzen do zabawy

7. PN-EN 1177:2009 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki — wyznaczanie krytycznej
wysokosci upadku

8. PN-EN 12350-1 Badania mieszanki betonowej - Cze$¢ 1: Pobieranie probek

9. PN-EN 16630:2015-06 Wyposazenie sitowni terenowych zainstalowane na state — Wymagania
bezpieczenstwa i metody badan

10. PN-B-06250 Beton zwykty

11. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

12. PN-B-06265 Krajowe uzupelienia PN-EN 206-1:2003 Beton - Cz¢$¢ 1: Wymagania,
wlasciwosci, produkcja 1 zgodnosc

13. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonow

14. PN-B-14501 Zaprawy betonowe zwykte

15. PN-S-96013:1997 Drogi samochodowe — Podbudowa z chudego betonu — Wymagania i badania.
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ST-3 WYKONANIE NAWIERZCHNI ZWIROWEJ PLACU ZABAW
| OGRODZENIA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem nawierzchni zwirowej placu zabaw oraz jego
ogrodzenia w ramach realizacji zadania ,,Budowa Otwartej Strefy Aktywnosci w miejscowosci
Radomice”.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot przy wykonywaniu:

— rgcznego profilowania i zageszczania podtoza gruntowego pod nawierzchni¢ placu zabaw i pod tawy
betonowe,

— wytozenia dna wykopu geowldkning separujaca,

— ustawienia obrzezy ograniczajacych plac zabaw na tawach betonowych,

— wykonania nawierzchni zwirowej placu zabaw,

— montazu ogrodzenia placu zabaw wraz z dwiema furtkami.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST-0
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robét

Materiatami do wykonania robot sg:

— geowldknina separujagca o gramaturze min. 200 g/m2 — z karty technicznej musi wynikac jej
przydatno$¢ do separacji warstw gruntu,

— mieszanka betonu cementowego C12/15 spetniajgcego wymagania PN-EN 206-1,

— obrzeza betonowe 25x8 cm spetniajagce wymagania PN-EN 1340 wykonczone od gory nakltadka
elastyczna,

— zwir ptukany frakcji 2-8 mm wg PN-B-11111,

— elementy systemowe ogrodzenia placu zabaw wg karty technicznej w projekcie, o wysokosci 1 m,
wraz z dwiema furtkami o szerokosci 1,2 m wyposazonymi w mechanizm samozamykania; kolor
ogrodzenia Wykonawca uzgodni z Inspektorem Nadzoru.

2.3. Skladowanie materiatow

Materialy powinny by¢ zabezpieczone przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Roboty zostang wykonane rgcznie przy zastosowaniu szablonow ciggnionych, prowadnic, phyt
wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych lub innego sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora
Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
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4.2. Transport materialow

Przewozone materiaty nalezy w czasie transportu i sktadowania zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem,
zawilgoceniem lub zbryleniem i zmieszaniem z innymi materiatami.

Transport mieszanki betonu powinien odbywac si¢ zgodnie z PN-S-96014:1997. Czas trwania
transportu i jego organizacja powinny zapewnia¢ dostarczenie do miejsca uktadania mieszanki
betonowej o konsystencji zgodnej z recepta laboratoryjna.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robodt

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

Przed wykonaniem nawierzchni nalezy wykona¢ fundamenty urzadzen zabawowych.

5.2. Wymagania dotyczace profilowania i zageszczania podloza

Wykonawca powinien przystapi¢ do robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza
bezposrednio przed rozpoczgciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.

Przed przystagpieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Profilowanie podloza pod tawy oraz nawierzchni¢ nalezy wykonywaé¢ mechanicznie oraz recznie.
Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany na miejscu.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania. Zageszczanie podioza
nalezy kontynuowa¢ do osiagniecia wskaznika zageszczenia rownego Wzag > 0,98. Wskaznik
zageszezenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja od —20% do +10%.

Podtoze po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastgpi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapic¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wilasny
koszt.

5.3. Rozlozenie geowlokniny i ustawienie obrzezy na fawach betonowych

Na wyprofilowanym podtozu gruntowym nalezy roztozy¢ geowldkning w taki sposob, aby zaklady
wynosity minimum 0,5 m. Wskazane jest zamocowanie geowlokniny w gruncie za pomocg szpilek z
tworzywa sztucznego. Nie dopuszcza si¢ mocowania szpilkami metalowymi.

Wykonanie taw betonowych pod obrzeza powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02.

Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton roz$cielony w szalowaniu powinien by¢
wyrownany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-B-06251,
przy czym nalezy stosowa¢ minimum co 50 m szczeliny dylatacyjne wypelnione bitumiczng masg
zalewowa zaakceptowang przez Inzyniera.

Law betonowych nie mozna wykonywac¢, gdy temperatura powietrza spada ponizej 2 st. C oraz wtedy,
gdy podloze jest zamarznigte, a takze podczas opadow deszczu.

Natychmiast po roztozeniu mieszanki betonowej nalezy przystapi¢ do jej zageszczania. Operacja ta
powinna si¢ zakonczy¢ z uptywem dwoch godzin od chwili dodania wody do suchej mieszanki.
Bezposrednio po zageszczeniu beton nalezy zabezpieczy¢ przed wyparowaniem wody poprzez
kilkakrotne zwilzanie wodg w czasie dnia przez co najmniej 3 do 7 dni w czasie suchej pogody.
Obrzeza nalezy ustawi¢ na tawie betonowej. Obrzeza powinny przylega¢ do siebie. Nie ma potrzeby
wypelniania spoin zaprawg cementowa.

5.4. Wykonanie nawierzchni placu zabaw

Na roztozonej geowtdkninie nalezy rozktadaé mieszanke zwirowag O uziarnieniu 2-8 mm w taki
sposob, aby nie naruszy¢ zakladow geowtokniny i nie spowodowac jej uszkodzenia.

Mieszanka zwirowa powinna by¢ rozktadana w warstwie o takiej grubosci, aby po jej zaggszczeniu
osiggnigto grubos¢ projektowang — 40 cm.
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Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy nalezy przystapic¢ do jej zageszczania.
Nierownosci lub zaglebienia powstale w czasie zaggszczania powinny by¢é wyrownywane na biezgco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu, az do otrzymania réwnej
powierzchni.

Wilgotno$¢ mieszanki zwirowej podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja 0d —20% do +10% jej wartosci. W przypadku gdy wilgotno$¢ kruszywa jest wyzsza od
wilgotno$ci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie.

5.5. Wykonanie ogrodzenia

Elementy ogrodzenia powinny spetnia¢ nastgpujace wymagania:

— elementy metalowe musza by¢ zabezpieczone antykorozyjnie poprzez cynkowanie i malowanie
proszkowe;

— elementy mocowan musza by¢ wykonane ze stali weglowej konstrukcyjnej, malowane proszkowo
lub ocynkowane;

— wszystkie potaczenia srubowe musza by¢ wykonane z uzyciem elementéw ocynkowanych, a ich
konce zabezpieczone plastikowymi kapslami poprawiajgcymi bezpieczenstwo.

Stupki ogrodzenia nalezy mocowaé w tawie betonowej pod obrzezami.

Furtki wyposazone w mechanizm samodomykania nalezy zamontowa¢ w miejscach wyznaczonych w
dokumentacji projektowej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow przeznaczonych
do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania zwigzane z profilowaniem podloza

Szerokos$¢ profilowanego podtoza nie moze r6zni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz +10
cmi-5cm.

Nierownosci podtuzne oraz poprzeczne profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata
zgodnie z normg BN-68/8931-04. Nieréwnosci wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza nie moga
przekracza¢ 20 mm.

Spadki poprzeczne profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowg z
tolerancjg + 0,5%.

Rzedne wysokosciowe profilowanego podtoza nie powinny rézni¢ si¢ od rzednych projektowanych o
wigcej niz +1 cm i —2 cm.

Wskaznik zageszczenia wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢
mniejszy od podanego w pkt 5.3. Jesli jako kryterium dobrego zagegszczenia stosuje si¢ poroéwnanie
warto$ci moduldw odksztalcenia, to warto$¢ stosunku wtoérnego do pierwotnego modutu
odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 nie powinna by¢ wigksza od 2,2.
Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ nie rzadziej niz w trzech punktach oraz wszedzie tam, gdzie
poleci Inspektor Nadzoru.

Wilgotnos¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢ gruntu podtoza
powinna by¢ roéwna wilgotnos$ci optymalnej z tolerancja od —20% do +10%.

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okre§lonych
powyzej powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gltgbokosci do najmniej 10 cm, wyrdwnanie i
powtorne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

6.4. Badania zwiazane z ulozeniem geowlokniny

Nalezy sprawdzi¢ prawidlowo$¢ roztozenia geowtokniny oraz szeroko$¢ zakladow, ktore nie moga
by¢ mniejsze niz 0,5 m.

6.5. Badania w czasie robot zwiazanych z ustawieniem obrzezy

Przy wykonywaniu taw betonowych badaniu podlegaja:

— zgodnos$¢ profilu podluznego goérnej powierzchni taw z dokumentacjg projektowsa; profil ten
powinien by¢ zgodny z projektowang niweleta, a dopuszczalne odchylenia mogg wynosi¢ 1 cm na
kazde 100 m tawy;
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— wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m lawy;
tolerancje wymiar6w wynosza dla wysokosci i szerokosci tawy — £10% wysokosci 1 szerokosci
projektowanej;

— réwno$¢ gérnej powierzchni taw sprawdza si¢ przez przylozenie w dwoch punktach na kazde 100 m
tawy trzymetrowej taty; przeswit miedzy goérng powierzchnig tawy i przylozong lata nie moze
przekracza¢ 1 cm;

— dopuszczalne odchylenie linii faw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ +2 cm.

Przy ustawianiu obrzezy nalezy sprawdzac:

— dopuszczalne odchylenia linii obrzezy w planie od linii projektowanej, ktére wynosi +2 cm na kazde
100 m ustawionego obrzeza,

— dopuszczalne odchylenia niwelety gornej ptaszczyzny obrzezy od niwelety projektowanej, ktore
wynosi +1 cm na kazde 100 m ustawionego obrzeza,

— szerokos$¢ spoin bada si¢ co 10 metréw — obrzeza powinny przylegac do siebie.

6.6. Badania w czasie robot zwiazanych z wykonaniem nawierzchni

Badaniu podlegaja:

— kontrola wcze$niej wykonanych fundamentow urzadzen zabawowych,

— sprawdzenie prawidtowosci uktadania kruszywa ze szczegélnym uwzglednieniem dbatosci o
roztozong geowtoknine,

— sprawdzenie grubosci wykonanej warstwy — minimum trzy pomiary, ktore nie moga rézni¢ si¢ od
grubosci zaktadanej wiecej niz £2 cm,

— sprawdzenie rownosci wykonanej warstwy — nierownosci przy badaniu tata 4-metrowa nie powinny
przekraczaé 3 cm.

6.7. Badanie wykonanego ogrodzenia

Nalezy sprawdzi¢ prostoliniowo$¢ ogrodzenia, zamocowanie poszczegdlnych elementow,
prawidlowos$¢ osadzenia furtek.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe podano w przedmiarze robét.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Odbiér roboét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli spetnione zostaly wymagania opisane w punkcie 6 niniejszej SST.

8.3. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega wykonanie profilowania i zageszczania podtoza,
roztozenie geowtokniny oraz wykonanie fundamentéw urzadzen i taw betonowych.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg przedmiaru robot.
Cena 1 m2 wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza obejmuje:

— profilowanie podtoza,

— zageszczenie,

— utrzymanie podtoza,

— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
Cena utozenia 1 m2 geowldkniny obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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— dostarczenie materialdw na miejsce wbudowania,

— ulozenie geowldkniny z wykonaniem zaktaddéw i zamocowaniem.

Cena ulozenia 1 m obrzeza betonowego wraz z wykonaniem tfawy betonowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materialdéw na miejsce wbudowania,

— wykonanie tawy betonowej,

— ustawienie obrzezy na wykonanej tawie,

— pielegnacje wykonanej tawy,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej.
Cena 1 m2 wykonania nawierzchni zwirowej obejmuje:

— dostarczenie materiatow,

—roztozenie i wyrownanie kruszywa,

— zaggszczenie nawierzchni,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.
Cena 1 m wykonania ogrodzenia placu zabaw obejmuje:

— dostarczenie elementow ogrodzenia,

— obsadzenie stupkow ogrodzenia w tawie betonowe;j,

— montaz elementéw ogrodzenia wraz z furtkami,

— sprawdzenie prawidtowosci montazu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

1. PN-EN 206-1 Beton. Cz¢$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosc.

2. PN-EN 1176-1 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Czg$¢ 1: Ogdlne wymagania
bezpieczenstwa i metody badan

3. PN-EN 1176-7 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Cze$¢ 7: Wytyczne instalowania,
kontroli, konserwacji i eksploatacji

4. PN-EN 1177 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki — wyznaczanie krytycznej
wysokosci upadku

5. PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

6. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

7. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnos$ci

8. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

10. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

11. BN-64/8845-02 Krawgzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru

12. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obciazenie ptyta.

13. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg
10.2. Inne dokumenty

14. Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt — Warszawa, 1979 i 1982 r.
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ST-4 WYKONANIE CHODNIKA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni doj$¢ chodnikowych do placu
zabaw i silowni terenowej W ramach realizacji zadania ,,Budowa Otwartej Strefy Aktywnosci w
miejscowosci Radomice”.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt przy wykonywaniu:

— rgcznego profilowania i zageszczania podtoza gruntowego pod nawierzchni¢ chodnika i pod tawy
betonowe,

— ustawienia obrzezy ograniczajacych chodnik na fawach betonowych,

— wykonania warstwy wyrownawczej z piasku,

—wykonania nawierzchni z kostki brukowej betonowej na podsypce cementowo-piaskowe;j.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-0
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robdt

Materiatami do wykonania robot sg:

— mieszanka betonu cementowego C12/15 spelniajacego wymagania PN-EN 206-1,

— obrzeza betonowe 25x8 c¢cm spetniajace wymagania PN-EN 1340,

— piasek do wykonania warstwy wyrownawczej spetniajacy wymagania normy PN-B-11113 dla
gatunku 1,

— kostka brukowa betonowa o wysoko$ci 6 cm, szara, spetniajagca wymagania normy PN-EN 1338,
ksztalt kostki Wykonawca uzgodni z Inspektorem Nadzoru;

— cement na podsypke powinien by¢ cementem portlandzkim klasy ,,32,5”, odpowiadajacym
wymaganiom PN-EN 197-1,

— piasek na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-11113, a do wypekienia
spoin PN-B-06711,

— woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.

2.3. Skladowanie materiatow

Materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0 ,,Wymagania ogoélne” pkt 4.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Roboty zostang wykonane rgcznie przy zastosowaniu szablonow ciggnionych, prowadnic, phyt
wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych lub innego sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora
Nadzoru.

Do zaggszczenia nawierzchni z kostki betonowej stosuje si¢ wibratory pltytowe z ostong z tworzywa
sztucznego.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-0 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Przewozone materiaty nalezy w czasie transportu i skladowania zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem,
zawilgoceniem lub zbryleniem i zmieszaniem z innymi materiatami.

Transport mieszanki betonu powinien odbywac si¢ zgodnie z PN-S-96014:1997. Czas trwania
transportu i jego organizacja powinny zapewnial dostarczenie do miejsca uktadania mieszanki
betonowej o konsystencji zgodnej z recepta laboratoryjna.

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sg warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymatosci betonu min. 0,7 R kostki mozna przewozi¢ opakowane przez producenta w folie i
spicte tasma stalowg, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportowymi w warunkach zabezpieczajacych je
przed rozsypywaniem i zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robdét

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST-0 ,,Wymagania ogoélne” pkt 5.

Przed wykonaniem nawierzchni nalezy wykona¢ fundamenty urzadzen zabawowych.

5.2. Profilowanie i zageszczanie podloza

Roboty zwigzane z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nalezy wykona¢ wg ustalen w ST-03
punkt 5.2.

5.3. Ustawienie obrzezy na lawach betonowych

Roboty zwigzane z wykonaniem aw betonowych oraz ustawieniem obrzezy nalezy wykonaé wg
ustalen w ST-03 punkt 5.3.

5.4. Wykonanie warstwy wyrownawczej z piasku

Piasek powinien by¢ rozktadany w warstwie o wymaganej grubosci, z zachowaniem spadkow i
rzednych wysokosciowych podanych w dokumentacji projektowej. Grubo$¢ roztozonej warstwy
luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu osiagnieto grubos¢ projektowana.
Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy nalezy przystapi¢ do jej zageszczania.
Zaggszczanie nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwac pasami podluznymi cze$ciowo
naktadajacymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi. Nierdwnosci lub zaglebienia powstale w czasie
zageszczania powinny by¢ wyrownywane na biezgco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie
lub usunigcie materiatu, az do otrzymania rownej powierzchni.

Zaggszczanie nalezy kontynuowaé do osiagniccia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedlug PN-B-04481. Wskaznik zaggszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Wilgotnos¢ piasku podczas zaggszczania powinna by¢ rdwna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja od
—20% do +10% jej wartosci. W przypadku gdy wilgotnos$¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci
optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku gdy wilgotnos¢
kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscig wody 1i
roOwnomiernie wymieszac.

5.5. Wykonanie podsypki

Grubo$¢ podsypki cementowo-piaskowej 1:4 powinna by¢ taka, aby po zageszczeniu wynosita 5 cm
Podsypka powinna by¢ lekko zageszczona i wyprofilowana.

5.6. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Kostke nalezy utozy¢ wg wzoru uzgodnionego z Inzynierem.

Kostke uktada si¢ na podsypce w taki sposob, aby szczeliny miedzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm.
Kostke nalezy uklada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypeti¢ piaskiem, a nastepnie zamie$¢ powierzchni¢ utozonych
kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy
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prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednoczesnie w kierunku
poprzecznym ksztattek.

Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupehi¢ szczeliny piaskiem i zamie§¢ nawierzchni¢. Nawierzchnia z
wypelnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji — moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania materialow przeznaczonych
do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania zwiazane z profilowaniem podloza

Wg ustalen zawartych w ST-03 punkt 6.3.

6.4. Badania w czasie rob6t zwigzanych z ustawieniem obrzezy

Wg ustalen zawartych w ST-03 punkt 6.5.

6.5. Badania wykonanej warstwy wyrownawczej z piasku

Nierownosci podiuzne oraz poprzeczne warstwy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata zgodnie z norma BN-
68/8931-04. Niero6wnosci nie moga przekracza¢ 20 mm. Badania nalezy prowadzi¢ co 20 m na
kazdym pasie warstwy.

Spadki poprzeczne warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowsg z tolerancjg + 0,5%.
Rzedne wysokosciowe warstwy nie powinny rozni¢ si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz +1
cmi-—2cm.

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancjg +1 cm, —
2cm.

Wskaznik zaggszczenia warstwy, okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od 1.
Zaggszczenie nalezy badac przynajmniej w dwoch punktach na kazdej dziatce roboczej.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotnosé
kruszywa powinna by¢ roéwna wilgotnos$ci optymalnej z tolerancja od —20% do +10%.

Badania, co do ktorych nie wskazano czgstotliwo$ci wykonywania, nalezy prowadzi¢ co najmniej w
dwoch punktach na kazdej dziennej dziatce roboczej.

6.6. Badania w czasie robot zwiazanych z wykonaniem nawierzchni

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubo$ci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych
polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektowa oraz pkt 5.4 niniejszej SST.

Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni:

— nierowno$ci podtuzne i poprzeczne nawierzchni mierzone tatg 4-metrowa zgodnie z normg BN-
68/8931-04 nie powinny przekracza¢ 8 mm,

— spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja +
0,5%.

— réznice pomiedzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ £ 1 cm.

— szeroko$¢ nawierzchni nie moze r6zni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz = 5 cm,

— dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekracza¢ + 1 cm.
Czestotliwos¢ pomiaréow dla cech geometrycznych nawierzchni z kostki brukowej powinna by¢
dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca si¢, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych powyzej byly przeprowadzone nie
rzadziej niz 2 razy na 100 m2 nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla przekroju
poprzecznego oraz wszedzie tam, gdzie poleci Inzynier.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-0 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe podano w przedmiarze robét.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robodt

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-0 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

8.2. Odbiér robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli spetnione zostaly wymagania opisane w punkcie 6 niniejszej SST.

8.3. Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega profilowanie i zageszczanie podtoza, wykonanie
taw betonowych, wykonanie podsypki cementowo-piaskowej.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg przedmiaru robot.
Cena 1 m2 wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza obejmuje:

— profilowanie podtoza,

— zaggszczenie,

— utrzymanie podioza,

— przeprowadzenie pomiaroéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
Cena ulozenia 1 m obrzeza betonowego wraz z wykonaniem fawy betonowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materialdéw na miejsce wbudowania,

— wykonanie tawy betonowej,

— ustawienie obrzezy na wykonanej tawie,

— pielegnacj¢ wykonanej tawy,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.

Cena 1 m2 wykonania warstwy wyrownawczej z piasku obejmuje:

— prace pomiarowe,

— roztozenie na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy piasku o grubosci okreslonej w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,

— wyréwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,

— zaggszezenie wyprofilowanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j,
— utrzymanie warstwy.

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie materiatow,

—wykonanie podsypki,

— ulozenie 1 ubicie kostki,

— wypelnienie spoin,

— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

1. PN-EN 197-1 Cement. Czgs¢ I: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

PN-EN 206-1 Beton. Cz¢$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢.

PN-EN 1338 Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan

PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

Nookrwd
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8. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

9. BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru

10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obcigzenie ptyta.

11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata

12. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty

13. Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt — Warszawa, 1979 i 1982 r.
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ST-5 WYKONANIE NAWIERZCHNI TRAWNIKOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni trawnikowej w ramach realizacji
zadania ,,Budowa Otwartej Strefy Aktywnosci w miejscowosci Radomice”.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot przy wykonywaniu:

— plantowania powierzchni gruntu pod trawniki z wyréwnaniem powierzchni,

— roztozenia pod trawniki ziemi urodzajnej zdjetej wezesniej pod nawierzchnie,

— wykonania trawnikow dywanowych siewem z nawozeniem.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Ziemia urodzajna — ziemia posiadajaca wlasciwosci zapewniajace roslinom prawidtowy rozwoj.
Pozostale stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST-0
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania nawierzchni trawnikowej

— ziemia urodzajna — miejscowa,

— nasiona traw,

— nawozy mineralne,

—woda do podlewania.

2.3. Wymagania dla ziemi urodzajnej

Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ przewage czgsci ilastych i1 zawartos¢ do 2% substancji
organicznych oraz pH okolo 6. Nie moze by¢ zagruzowana, przerosni¢ta korzeniami, zasolona lub
zanieczyszczona chemicznie.

2.4. Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z traw roznych gatunkow.

Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klas¢, numer normy
wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolno$¢ kietkowania. Sktad gatunkowy mieszanki powinien by¢
dostosowany do istniejacych warunkéw glebowych na terenie opracowania.

Na trawniki nalezy zastosowa¢ mieszanke traw odpornych na wydeptywanie.

2.5. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w fabrycznym opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym
(zawartos¢ azotu, fosforu, potasu — NPK). Rodzaj nawozu Wykonawca powinien dostosowa¢ do
warunkow miejscowych.

2.6. Wymagania dla wody

Nalezy uzywac¢ wody studziennej lub z wodociagu, bez specjalnych wymagan.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0 ,,Wymagania og6élne” pkt 4.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni trawnikowej

Roboty zwigzane z zagospodarowaniem zielenig zostang wykonane rgcznie lub przy pomocy sprzgtu
zaakceptowanego przez Inzyniera
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-0 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Przewozone materiaty nalezy w czasie transportu i skladowania zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem,
zawilgoceniem lub zbryleniem i zmieszaniem z innymi materiatami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robodt

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST-0 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wymagania dotyczace wykonania nawierzchni trawnikowej

Teren przeznaczony pod nawierzchni¢ trawnikowa nalezy przekopa¢ i wyroéwnaé, wypetniajac
zanizenia gruntem ze Scinki. Poziom pierwszego modelowania terenu powinien by¢ ksztaltowany 20
cm ponizej poziomu krawedzi sasiednich $ciezek.

Na wyprofilowanym podtozu nalezy roztozy¢ ziemi¢ urodzajng warstwa o grubosci 20 cm. Nalezy w
tym celu wykorzysta¢ zdjeta wczesniej ziemi¢ urodzajng, bez darni i zanieczyszczen budowlanych.
Ulozong warstwe ziemi urodzajnej nalezy zagrabi¢ i lekko zage$ci¢ przez ubicie reczne lub
mechaniczne.

Powierzchnia uwatowanej ziemi w sasiedztwie $ciezek powinna by¢ 2-4 cm ponizej nawierzchni tak,
by trawniki w sasiedztwie $ciezek mozna byto swobodnie kosic.

Wymagania dotyczace wykonania trawnikéw dywanowych siewem sa nastepujace:

— ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona rowna warstwa i wymieszana z nawozami mineralnymi
oraz starannie wyréwnana,

— przed siewem nasion trawy ziemie¢ nalezy watowac¢ watem gladkim, a potem watem - kolczatka Iub
zagrabiC,

— siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

— okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpdzniej do potowy wrzesnia,

— na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sg w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m2,

— na skarpach nasiona traw wysiewane sg w ilosci 4 kg na 100 m2,

— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,

— po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego wyrdéwnania i
stworzenia dobrych warunkow dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion nastgpilo przez
watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowaé¢ watu gladkiego.

5.3. Pielegnacja trawnikéow

Wykonawca jest obowigzany do pielegnacji wykonanych trawnikow w okresie do wydania
swiadectwa przejecie przez Inwestora. Pielggnacja polega na:

— podlewaniu — wedtug potrzeb natomiast w okresie upatéw - rano i wieczorem,

— koszeniu — pierwsze koszenie przeprowadza si¢, gdy trawa osiggnie wysokos$¢ okoto 10 cm,

— recznym usuwaniu chwastow

— dosiewaniu w miejscach stabego wzrostu trawy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania zwigzane z przygotowaniem terenu

Sprawdzenie robot zwigzanych z przygotowaniem terenu pod nawierzchnie trawnikowe polega na
sprawdzeniu wzrokowym, czy usuni¢to z terenu budowy darn i inne zanieczyszczenia, a takze czy
wiasciwie przygotowano i splantowano teren przed nawiezieniem ziemi urodzajnej.

6.3. Badania w czasie robot zwiazanych z wykonaniem i pielegnacja trawnikow

Kontrola robot w zakresie wykonania trawnikow polega na sprawdzeniu:

— prawidtowosci profilowania i wyréwnania oraz przekopania terenu pod trawniki,

— prawidtowosci rozscielenia i grubosci warstwy ziemi urodzajnej,

— prawidlowego uwatowania terenu,

— gestosci zasiewu nasion,

— prawidlowej czestotliwosci koszenia i odchwaszczania,
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— okreséw podlewania, zwlaszcza podczas suszy,
— dosiewania plaszczyzn trawnikow o zbyt matej gestosci wykietkowanych zdziebet trawy,
— obecnosci gatunkow niewysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe podano w przedmiarze robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robodt

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-0 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

8.2. Odbiér robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli spelnione zostaly wymagania opisane w punkcie 6 niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg przedmiaru robot.
Cena 1 m3 roztozenia ziemi urodzajnej obejmuje:

— wykonanie robdt pomiarowych,

— przemieszczenie i roztozenie ziemi urodzajne;j,

— sprawdzenie grubosci i prawidlowos$ci rozscielenia warstwy.

Cena 1 m2 wykonania i pielggnacji trawnikéw obejmuje:

— profilowanie i wyréwnanie terenu pod trawniki,

— przekopanie powierzchni gruntu,

— uwatowanie powierzchni,

— wysianie nasion i nawozow z zagrabieniem i uwatowaniem,

— pielegnacj¢ trawnikow do dnia odbioru ostatecznego i wydania Swiadectwa przejecia.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

str. 34



ST-6 ROBOTY WYKONCZENIOWE — INWENTARYZACJA POWYKONAWCZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej w
ramach realizacji zadania ,,Budowa Otwartej Strefy Aktywnosci w miejscowosci Radomice”.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.
1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem inwentaryzacji geodezyjnej wykonanych robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Uzyte w SST okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w ST-0 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Sprzet stosowany do wykonania inwentaryzacji powykonawczej powinien gwarantowaé uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST-0 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej

Pomiary powykonawcze zrealizowanych obiektow budowlanych powinny by¢ poprzedzone
uzyskaniem z osrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej informacji o rodzaju, potozeniu i
stanie punktow osnowy geodezyjnej (poziomej i wysokoSciowej) oraz mapie zasadniczej i
katastralnej.

Ze szczegblng uwaga nalezy ustalic:

— klasy i1 doktadnosci istniejacych osnow geodezyjnych oraz mozliwosci wykorzystania ich do
pomiaréw powykonawczych,

— rodzaje uktadow wspotrzednych i punktéw odniesienia,

— zakres 1 sposob aktualizacji dokumentow bazowych znajdujacych si¢ w osrodku dokumentacji 0
wyniki pomiaru powykonawczego.

Dokumentacje¢ geodezyjng i kartograficzng nalezy skompletowa¢ zgodnie z przepisami instrukcji O-3
»Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej” z podzialem na:

— akta postepowania przeznaczone dla Wykonawcy,

— dokumentacj¢ techniczng przeznaczong dla Wykonawcy,

— dokumentacje techniczng przeznaczong dla osrodka dokumentacji.

Sposob skompletowania dokumentacji przeznaczonej dla osrodka dokumentacji oraz forme
dokumentow nalezy ustali¢ z o§rodkiem dokumentacji.
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Pracami geodezyjnymi i kartograficznymi powinna kierowa¢ i sprawowaé¢ nad nimi bezposredni
nadzor wytacznie osoba posiadajaca odpowiednie uprawnienia zawodowe — zgodnie z wymaganiami
ustawy Prawo geodezyjne i kartograficzne.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest 1 kpl. (komplet) inwentaryzacji powykonawczej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robdt

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-0 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Wykonang inwentaryzacje geodezyjng Wykonawca zatacza do operatu kolaudacyjnego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje wykonanie inwentaryzacji powykonawczej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa — Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17 maja 1898 r. (Dz. U. nr 30, poz. 163 z
pOzniejszymi zmianami)

2. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 19995 r. w
prawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynno$ci geodezyjnych
obowiazujacych w budownictwie (Dz. U. Nr 25, poz. 133)

3. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 maja 1990 r. w
sprawie szczegblowych zasad i1 trybu zglaszania prac geodezyjnych i Kartograficznych oraz
przekazywania materiatéw i informacji powstaltych w wyniku tych prac do panstwowego zasobu
geodezyjnego i kartograficznego (Dz. U. Nr 33, poz. 195)

4. Instrukcja techniczna O-1. Ogoblne zasady wykonywania prac geodezyjnych

5. Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej

6. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979

7. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979

8. Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
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